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Wybor zaktadki ustawien z gldownym menu
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ELMA SVG/10-0. 4-H

PF Cel: Funkcja zalezna od ilo$ci wpisanych cyfr

Wartos¢ -50...0...+50 kompensator dazy do uzyskania mocy biernej [kvar] widzianej od strony
zasilania

Wartos¢ -800...1000...+800 kompensator dazy do uzyskania wspotczynnika mocy widzianego od
strony zasilania (np. 1000=1,00 ; 999=0,999 ; -800=-0,800)

Closeloop: funkcja petli zamknigtej ,,1”°-wlaczona (dostepna jedynie przy CT-pozycja=1)
Gdy wlaczona zwigksza dokladnos¢ uzyskanej kompensacji kosztem szybkosci reakcji (funkcja
niezalecana przy szybkozmiennym obcigzeniu)
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Tryb: 0 - start manualny / 1 - autostart po zalaczeniu zasilania / 2 - autostart z wymuszonym resetem w

przypadku usterki (reset co godzing)

CT przektadnia: przektadnia przektadnikow pradowych

CT pozycja: potozenie przektadnikow wzgledem kompensatora SVG (patrz schematy ,,1 / 0”)
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CT_pozycja: polozenie przektadnikow wzgledem kompensatora SVG — ,,wartos¢ 0”
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Zakladka Stan wybrana z gtéwnego menu

Przyciskiem Run / Stop uruchamiamy / zatrzymujemy proces kompensacji.

Dioda RUN nad wys$wietlaczem LCD miga — stan czuwania
Dioda RUN nad wys$wietlaczem LCD $wieci ciggle — stan pracy

Uwaga!
Wymagane jest zatrzymanie pracy urzadzenia (przycisk Stop).
W ponizszej tabeli podano zalecane nastawy rowniez dla alternatywnej wersji menu.

ZALECANE NASTAWY:

Tryb / Mode: 2

QStosunek / K Q: 100

Asymetria / Unbalance: 0

CT Pozycja/ CT Positi: 1 (Grid)
Stosunek / Ampli: 0 dla wszystkich
PF Cel / Ind.Q/PF Tar: 980

Faza / Phase off: 0

Closeloop: 1

Priorytet / Priority: 1 (Reactive)
PF Cel2: identyczny z PF Cel / Ind.Q/PF Tar identyczny z Cap.Q/PF Tar.
Reactive Output Ratio: 100%




